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#include <Servo.h> 

Servo myservo;// 定義舵机變量名
int pos=90;

int potpin0=A0;//定義模擬接口0 連接光敏電阻

int potpin1=A1;//定義模擬接口1 連接光敏電阻

int val0=0;//定義變量val0

int val1=0;//定義變量val1

void setup()

{

myservo.attach(9);

Serial.begin(9600);//設置波特率為9600

}

void loop()

{

val0=analogRead(potpin0);//讀取傳感器0的模擬值並賦值給val0

val1=analogRead(potpin1);//讀取傳感器1的模擬值並賦值給val1

Serial.print("LEFT =");

Serial.println(val0);//顯示val 變量數值

Serial.print("RIGHT =");//顯示val 變量數值

Serial.println(val1);//顯示val 變量數值

Serial.println("================");

delay(100);//延時0.1 秒

if (abs(val0-val1)>50){

  if ( (val0-val1)>0 && pos>0){

    pos=pos-2;

      }

  else if ( pos<180){

    pos=pos+2;

  }

   myservo.write(pos);

}

delay(100);

Serial.print("pos =");//顯示pos變量數值

Serial.println(pos);//顯示pos 變量數值

}

